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Losung: Bezugnehmend auf Fig. | sind drei Gesamtmagne- tioger PN Gt €
ten dargestslit. Einer ist mit der Welle verbunden, 2 sind an sy e gt xagallager
jeweils sigenen Aufhdngungen befestigt. Bl und BIl sind s <J EL 2GR A AT e BT U E
(iber ihre 2 Aufhéngungen und den 2 Plsusi mit Kurbelweile Ceneratar \x

verbunden. Bl und Bl besitzen eine Bohrung {Loch) in der

inneren Ummantelung. Alle Gesamtmagnsten besitzen 12
Einzelmagneten, die beim Betrieb in bestimmten Anordnun-
gen zueinander stehen. Versetzt man mit sinem oder
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mehrere Elektromotoren (Schrittmotoren) die Waelle in Dreh- L. _ 75t L
bewegung, so kommt es zum Arbeitsspiel der Gesamtma- etk 7 : dundsner o= elie
gneten, die an der Aufhangung befestigt sind. Die Stopper e W ol semer 2sarne

sorgen dafir, da beide Gruppen von Gesamtmagneten
nicht in Beriihrung miteinander kommen. Uber Aufhéngung -
Pleus! - Kurbelwelle - Ubersetzung - Stromgenerator wird
Elektrizitit erzeugt. Fiir den Betrieb eines oder mehrerer
Elektromotoren wird ein Tsil der erzeugten Energie bendtigt.
Der Uberschull an Energie kann frei genutzt werden.
Anwendung: Energieversorgung von Einfamilienhausern, ge-
werblichen und kommunalen Zwecken, Schiffsantrisb,
Meerwasserentsalzung, Fahrzeugantrieb, Gewinnung von
Wasserstoff.

Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingersichten Unteriagen entnommen
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Beschreibung

Der Motor besteht aus Rahmen — Elektromotoren — einer Welle — drehbarem Magnet und Arbeitsmagne-
ten — Ummandelung fiir Magneten — 2 Aufhidngungen (Halterungen mit Stoppern) — Kugellagern — 2 Pleuel
— Kurbelwelle — Ubersetzung — Transformationsriemen — Stromgenerator — elektrische Zuleitung.

Der Rahmen wird hauptséchlich als tragendes Teil genutzt. Im Rahmen sind die erforderlichen Kugellager an
den fiir sie bestimmten Stellen eingearbeitet.

Die Magneten des Magnetmotors bezeichne ich als Gesamtmagneten und ordne sie in zwei Gruppen ein. Den
Gesamtmagnet der mit der Welle festverbunden ist, werde ich als Gesamtmagnet der Gruppe A bezeichnen. Die
Gesamtmagneten, die an den Aufhingungen befestigt sind, werden als Gesamtmagneten der Gruppe B bezeich-
net. Jeder Gesamtmagnet der Gruppe A wie auch der Gruppe B besteht jeweils aus 12 Einzelmagneten, die
kreisformig angeordnet sind und von einer inneren und duBeren Ummandelung zusammengehalten werden. Von
Einzelmagnet zu Einzelmagnet verindert sich die Polung, d. h. Anziehung und AbstoBung wechseln sich ab. Es
ist notwendig, zwischen den 12 Einzelmagneten etwas Platz zu lassen. Der Platz zwischen den Einzelmagneten
ist mit Kunststoff ausgefiilit.

Die duBere Ummantelung ist beim Gesamtmagnet der Gruppe A kreisférmig angebracht. Bei den Gesamtma-
gneten der Gruppe B ist es am zweckmiBigsten, quadratische Ummandelungen zu nehmen. Durch quadratische
Anordnung entstehen gradlinige Seitenflichen, die wiederum ein stabiles Befestigen an den Aufhéngungen
ermdglicht. Bei den Gesamtmagneten der Gruppe B ist eine Bohrung (Loch) jeweils in der Mitte der inneren
Ummandelung angebracht, das im Durchmesser etwas gréBer sein muB, als der Durchmesser der Welle, damit es
zu keinerlei Berithrung zwischen Welle und Gesamtmagneten der Gruppe B kommen kann, sich die Welle frei
drehen kann und das beabsichtigte Arbeitsspiel der Gesamtmagneten der Gruppe B stattfinden kann. Uber die
beweglichen Aufhingungen und den 2 Pleuel kann die Kraft auf die Kurbelwelle iibertragen werden. Die
Gesamtmagneten der Gruppe B werden iiber Stopper, die mit den Aufhéngungen fest verbunden sind, am
Rahmen abgestoppt, so daB die Gesamtmagneten der Gruppe B 1,5 mm vor dem Gesamtmagnet der Gruppe A
zum Anhalten gebracht werden. Ein beriihrungsfreies Drehen des Gesamtmagneten der Gruppe A ist so
gewihrleistet.

Es ist moglich, den oder die Schrittmotoren vor und zuriick zu bewegen (Stand der Technik).

Bei Magnetmotor Variante I, Fig. I, ist die Aufhingung mit Stoppern des Gesamtmagneten B II zu sehen. Von
B I ist nur ein kleiner Teil der Aufhingung zu erkennen. Die Stopper von B I sind nicht eingezeichnet. In
Magnetmotor Variante II, Seitenansicht, Fig. II, sind sie eingezeichnet (weil bei Variante I, Seitenansicht Fig. I,
besser verstindlich).

Magnetmotor
Erreichte Vorteile V

— Eine Kraftanlage, die ohne Energiezufuhr auskommt, abgesehen vom Starten der Anlage mittels einer
Batterie

— Lange Lebensdauer einer solchen Kraftanlage

— Relativ kostengiinstig zu produzieren

— Sehr wartungsarm

— Einfacher Aufbau

— Amortisierungszeit relativ kurz

— In allen Klimagebieten der Welt einsetzbar

~— Zu 100 Prozent umweltfreundlich

Magnetmotor — Beschreibung VI

Der Gesamtmagnet Bl ist an einer eigenen Aufhdngung befestigt. Der Gesamtmagnet BII ist ebenfalls an
einer eigenen Aufhéingung befestigt.

Die Gesamtmagneten der Gruppe B sind mit ihren Einzelmagneten im folgenden Verhiltnis zueinander an
ihren jeweiligen Aufhdngungen befestigt.

NS NS
SN SN
SN SN
NS NS
Bl B2

Der Gesamtmagnet der Gruppe A — also Al — der zwischen den Gesamtmagneten der Gruppe B — also
zwischen BI und BII — an der Welle angebracht ist, wird von E-Motoren (Langsamliufer — Schrittmotoren) in
Drehbewegung versetzt und es ergeben sich hierbei folgende Zuordnungen der Einzelmagneten von Gruppe A
und Gruppe B zueinander.
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NS SN NS NS NS NS

SN NS SN SN SN SN

SN NS SN SN SN SN

NS SN NS NS NS NS

Bl Al B2 Bl Al B2
Magnetmotor Vil

Will man den Motor in Betrieb nehmen, so ist es notwendig, eine Batterie kurzzeitig zwischenzuschalten, um
die Elektromotoren (Langsamliufer-Schrittmotoren) zu starten.

Sind die Elektromotoren gestartet, drehen sie nun die Welle und den mit ihr verbundenen Gesamtmagnet der
Gruppe A. Hat sich nun der Gesamtmagnet der Gruppe A um jeweils einen Einzelmagnet gegeniiber den
Einzelmagneten der Gesamtmagneten der Gruppe B gedreht, so ist dies gleichzusetzen einer halben Umdre-
hung der Kurbelwelle.

Bei einer vollstindigen Umdrehung der Welle und des mit ihr verbundenen Gesamtmagnet der Gruppe A
bedeutet dies bei 12 Einzelmagneten 6 vollstindige Umdrehungen der Kurbelwelle. Die Gesamtmagneten der
Gruppe B fiihren ein Arbeitsspiel aus. Die Gesamtmagneten der Gruppe B sind jeweils an eigenen Aufhiingun-
gen befestigt. Also B List an eigener Aufhingung befestigt und B Il ist auch an eigener Aufhingung befestigt. Die
Aufhdngungen sind beweglich gelagert (vor und zuriick), dadurch kann die Kraft von den Aufhingungen {iber
die Pleuel auf die Kurbelwelle iibertragen werden. Die Kraft wird dadurch von der Kurbelwelle iiber eine
einfache Ubersetzung — Transformationsriemen — auf den Generator iibertragen. Der Generator wandelt nun
die mechanische Energie in Elektrizitit um.

Von der so erzeugten elektrischen Energie wird nur ein Teil fiir den stindigen Betrieb der Elektromotoren
benotigt. Die benétigte Energie wird iiber eine elektrische Zuleitung den Elektromotoren zugefiihrt, die wieder-
um den gesamten ArbeitsprozeB8 des Magnetmotors aufrechterhalten. Der UberschuB an elektrischer Energie,
der auf dieser Verfahrensweise entstanden ist, steht nun zur freien Nutzung zur Verfiigung.

Es sollte hier noch zum Ausdruck kommen, daB es nicht unbedingt, wie in dem hier beschriebenen Beispiel
eines Magnetmotors, zwolf Einzelmagneten pro Gesamtmagnet einer Gruppe sein miissen, sondern angefangen
von 2 magnetischen Halften, wo eine Hilfte anziehend wirkt und die andere abstoBend. Es kénnen beispielswei-
se 8 Einzelmagneten pro Gesamtmagnet sein oder 14, 16, 18 usw. Im Prinzip kdnnen es so viele sein, wie man
kreisfdrmig verniinftig anordnen kann, ohne natiirlich den ArbeitsprozeB des Magnetmotors zu beeintrichtigen.

Beschreibung mehrerer Ausfithrungsbeispiele VIII
1. Ausfiihrungsbeispie]l — Variante I{Draufsicht und II Seitenansicht)

Hier sind 3 Gesamtmagneten dargestelit B I, A I und B II, die beim Betrieb des Magnetmotors in folgenden
Zuordnungen zueinander stehen.

NS SN NS NS NS NS
SN NS SN SN SN SN
SN NS SN SN SN SN
NS SN NS NS NS NS
BI AI BII BI AI BII

BI ist mit eigener Aufhingung und Pleuel mit der Kurbelwelle verbunden, B II ist ebenfalls mit eigener
Aufhingung und Pleuel mit der Kurbelwelle verbunden. Die E-Motoren (Langsamliufer-Schrittmotoren) dre-
hen den Gesamtmagneten Al

2. Ausfiihrungsbeispiel

Hier wird die Welle nicht durch 2 E-Motoren (Langsamlaufer-Schrittmotoren) gedreht, sondern der Gesamt-
magnet Al besitzt einen Zahnkranz um sich herum und oberhalb von Al ist ein E-Motor (Langsamliufer-Schritt-
motor) mit Zahnrad am Rahmen angebracht. Der E-Motor bewegt iiber sein Zahnrad den Gesamtmagneten Al
mit seinem Zahnkranz. Sonst bleibt im Prinzip alles dasselbe, wie im Ausfithrungsbeispiel L.

3. Ausfithrungsbeispiel
Bei diesem Beispiel sind Rahmen, Aufhdngungen und Welle verlingert, um mehr Gesamtmagneten aufzuneh-

men. Beispielsweise 7 Gesamtmagneten. Drei Gesamtmagneten der Gruppe A, die mit der Welle verbunden
sind, und 4 Gesamtmagneten der Gruppe B, die an Aufhingungen befestigt sind und zwar folgendermaBen. Bl
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und BIII an einer Aufhingung, des weiteren BII und BIV an einer eigenen Aufhingung. Jede Aufhingung verfl:igt
selbstverstindlich tiber eigene Stopper und ist mit eigenem Pleuel mit der Kurbelwelle verbunden. Im Betrieb
ergeben sich dann folgende Zuordnungen der Einzelmagneten der 7 Gesamtmagneten zueinander.

e —— e m—

NS SN NS NS NS SN NS
SN NS SN SN SN NS SN

SN NS SN SN SN NS ' SN
NS SN NS NS NS SN NS
Bl Al B2 A2 B3 A3 B4

NSNS NS SN NS NS NS
SN SN SN NS SN SN SN

SN SN SN NS SN SN SN
NS NS NS SN NS NS NS
Bl Al B2 A2 B3 A3 B4

Magnetmotor X
Motor zur alternativen Energiegewinnung
Weitere Ausgestaltung der Erfindung

Eine vorteilhafte Ausgestaltung der Erfindung wiirde sich ergeben, wiirde man beispielsweise eine starke
Welle, die dann auch linger sein miiBte, um mehr Gesamtmagneten der Gruppe A tragen zu kénnen, nehmen
wiirde. Des weiteren miiBte man parallel dazu natiirlich auch Rahmen und Aufhingungen verlangern, um im
Verhltnis zu den Gesamtmagneten der Gruppe A wieder vergleichbar viele Gesamtmagneten der Gruppe B
anbringen zu konnen. Die Zahl der Einzelmagneten pro Gesamtmagnet knnte man auf von 12 auf 14 oder gar
16 erhdhen. Jedenfalls so viele, wie méglich sind, ohne den Arbeitsproze8 des Magnetmotors zu beeintriachtigen.

Patentanspriiche
Magnetmotor
Bezugnehmend auf Variante I
Beispiel
SN SN SN SN NS ) SN
NS NS NS NS SN NS
bI al bII bI al bII

Das Prinzip bleibt das gleiche.
Des weiteren besteht noch die Méglichkeit der Verdoppelung usw.
Das heilt beispielsweise bei einer Verdoppelung:
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NS NS NS SN NS NS NS

SN SN SN NS SN SN SN

bI al bII all bIII aIII bIV
NS SN NS NS NS SN NS
SN NS SN- SN SN NS SN
bI al bIX all bIIIX alll bIV

Bei der Verdoppelung sind die Gesamtmagneten bl und bIIl an einer Aufhingung befestigt, und die
Gesamtmagneten bIl und bIV sind auch an einer eigenen Aufhingung befestigt.

Bei der Verdoppelung kommt auBer den Gesamtmagneten bI al bII bIII bIV noch die Gesamtmagneten All
und AT hinzu. Auch hierbei 4Bt sich alles umkehren. Das Prinzip bleibt dasselbe.

Statt der Elektromotoren, oder je nach Variante eines Elekiromotors, der den oder die Gesamtmagnet(en),
die mit der Welle verbunden sind, in Drehbewegung versetzt, wire auch ein Verbrennungsmotor denkbar
(z. B. ein Dieselmotor), der iiber eine Ubersetzung (Langsamlauf) die Funktion des oder der Elektromotoren
{ibernimmt.

Die in der Zeichnung dargestellte Aufhiingung des Gesamtmagneten blI besitzt vorne drei Querverbindun-
gen. An der mittleren ist das Pleuel des Gesamtmagneten bII angebracht. Die mittlere Querverbindung wird
durch den Rahmen verdeckt.

Variante [

Bei dieser Variante sind drei Gesamtmagneten eingezeichnet, nimlich der Gesamtmagnet al, der mit der
Welle verbunden ist, und die Gesamtmagneten bl und bl, die jeweils an einer eigenen Aufhiingung befestigt
sind.

Die Aufhdngungen, an denen die Gesamtmagneten bl und bl befestigt sind, besitzen fiir die jeweilige
Aufhingung eigene Kugellager, die in den Rahmen eingearbeitet sind und iiber jeweils ein Pleuel pro
Aufhingung mit der Kurbelwelle verbunden sind.

Die Gesamtmagneten bl und blI sind jeweils an einer eigenen Aufhiingung befestigt.

Bei den Gesamtmagneten, die in dieser Variante eingezeichnet sind, ergeben sich mit der Inbetriebnahme
des Motors folgende Zuordnungen der Einzelmagneten der drei Gesamtmagneten zueinander:

—t -~ —— ——
NS ‘NS NS NS SN NS
SN SN SN SN NS. SN
bI al bII bTI al bII
Das heiBt konkret, daB bei der Konstellation {Zuordnung)

NS NS NS

SN SN SN

bI al bIT

die Gesamtmagneten bl und blI sich mit dem Gesamtmagneten al, der mit der Welle verbunden ist,
gegenseitig anziehen. Bei einer Weiterdrehung der Welle und des mit ihr verbundenen Gesamtmagneten al

kommen wir zur niichsten Konstellation
NS SN NS
SN NS SN
bI al bII
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d. h. konkret, daB die Gesamtmagneten bl und bil vom Gesamtmagneten al, der mit der Welle verbunden
ist, abgestoBen werden.
Natiirlich ist es moglich, die in der Beschreibung dieser Variante angegebenen Anordnungen der Einzelma-
gneten zueinander umzukehren. Damit ist gemeint, statt § dafiir §§ einzusetzen und fiir §¥ dann NS
einzusetzen.
Magnetmotor Schutzanspriiche 1a
L. Ausfithrungsbeispiel — Variante I (Draufsicht und II Seitenansicht)
Hier sind 3 Gesamtmagneten dargestellt B I, A I und B II, die beim Betrieb des Magnetmotors in
folgenden Zuordnungen zueinander stehen.

NS SN Ns NS Ns NS
SN NS SN SN SN SN
SN NS SN SN SN SN
NS SN NS NS NS NS
BI AI BII BI AI BII

Bl ist mit eigener Aufhingung und Pleuel mit der Kurbelwelle verbunden, B 11 ist ebenfalls mit eigener
Aufhingung und Pleuel mit der Kurbelwelle verbunden. Die E-Motoren (Langsamlidufer-Schrittmoto-
ren)drehen den Gesamtmagneten AL

2. Ausfithrungsbeispiel

Hier wird die Welle nicht durch 2 E-Motoren (Langsamliufer-Schrittmotoren) gedreht, sondern der
Gesamtmagnet Al besitzt einen Zahnkranz um sich herum und oberhalb von Al ist ein E-Motor
(Langsamldufer-Schrittmotor) mit Zahnrad am Rahmen angebracht. Der E-Motor bewegt iiber sein
Zahnrad den Gesamtmagneten Al mit seinem Zahnkranz. Sonst bleibt im Prinzip alles dasselbe, wie im
Ausfiihrungsbeispiel L

3. Ausfithrungsbeispiel

Bei diesem Beispiel sind Rahmen, Aufhingungen und Welle verlingert, um mehr Gesamtmagneten
aufzunehmen. Beispielsweise 7 Gesamtmagneten. Drei Gesamtmagneten der Gruppe A, die mit der
Welle verbunden sind, und 4 Gesamtmagneten der Gruppe B, die an Aufhingungen befestigt sind und
zwar folgendermaBen. BI und BIII an einer Aufhingung, des weiteren BII und BIV an einer eigenen
Aufhdngung. Jede Aufhingung verfiigt selbstverstindlich iiber eigene Stopper und ist mit eigenem
Pleuel mit der Kurbelwelle verbunden. Im Betrieb ergeben sich dann folgende Zuordnungen der
Einzelmagneten der 7 Gesamtmagneten zueinander.

——
NS

SN

SN
NS
Bl

SN
NS

NS
SN
Al

NS

SN

SN
NS
B2

NS
SN

SN
NS
A2

NS
SN

SN
NS
B3

SN
NS

NS
SN
A3

NS
SN

SN
NS
B4

——
NS*

SN

SN
NS
Bl

‘NS

SN

SN
NS
Al

NS
SN

SN
NS
B2

SN
NS

NS
SN
A2

NS

SN

SN
NS
B3

NS
SN

SN
NS
A3

NS
SN

SN
NS
B4

Magnetmotor-Schutzanspriiche 1b

Der Motor besteht aus Rahmen — Elektromotoren — einer Welle — drehbarem Magnet und Arbeitsma-
gneten — Ummandelung fiir Magneten — 2 Aufhéingungen (Halterungen mit Stoppern) — Kugellagern —
2 Pleuel — Kurbelwelle — Ubersetzung — Transformationsriemen — Stromgenerator — elektrische
Zuleitung.

Der Rahmen wird hauptsichlich als tragendes Teil genutzt. Im Rahmen sind die erforderlichen Kugellager
an den fiir sie bestimmten Stellen eingearbeitet.

Die Magneten des Magnetmotors bezeichne ich als Gesamtmagneten und ordne sie in zwei Gruppen ein.
Den Gesamtmagnet der mit der Welle festverbunden ist, werde ich als Gesamtmagnet der Gruppe A
bezeichnen. Die Gesamtmagneten, die an den Aufhingungen befestigt sind, werden als Gesamtmagneten
der Gruppe B bezeichnet. Jeder Gesamtmagnet der Gruppe A wie auch der Gruppe B besteht jeweils aus
12 Einzelmagneten, die kreisformig angeordnet sind und von einer inneren und duBeren Ummandelung
zusammengehalten werden. Von Einzelmagnet zu Einzelmagnet verindert sich die Polung, d. h. Anziehung

6
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und AbstoBung wechseln sich ab. Es ist notwendig, zwischen den 12 Einzelmagneten etwas Platz zu lassen.
Der Platz zwischen den Einzelmagneten ist mit Kunststoff ausgefiillt.

Die duBere Ummantelung ist beim Gesamtmagnet der Gruppe A kreisférmig angebracht. Bei den Gesamt-
magneten der Gruppe B ist es am zweckmiBigsten, quadratische Ummandelungen zu nehmen. Durch
quadratische Anordnung entstehen gradlinige Seitenflichen, die wiederum ein stabiles Befestigen an den
Aufhdngungen ermdglicht. Bei den Gesamtmagneten der Gruppe B ist eine Bohrung (Loch) jeweils in der
Mitte der inneren Ummantelung angebracht, das im Durchmesser etwas gréBer sein mu8, als der Durch-
messer der Welle, damit es zu keinerlei Berithrung zwischen Welle und Gesamtmagneten der Gruppe B
kommen kann, sich die Welle frei drehen kann und das beabsichtigte Arbeitsspiel der Gesamtmagneten der
Gruppe B stattfinden kann. Uber die beweglichen Aufhingungen und den 2 Pleuel kann die Kraft auf die
Kurbelwelle iibertragen werden. Die Gesamtmagneten der Gruppe B werden iiber Stopper, die mit den
Aufhingungen fest verbunden sind, am Rahmen abgestoppt, so da8 die Gesamtmagneten der Gruppe B
1,5 mm vor dem Gesamtmagnet der Gruppe A zum Anhalten gebracht werden. Ein beriithrungsfreies
Drehen des Gesamtmagneten der Gruppe A ist so gewihrleistet.

Es ist moglich, den oder die Schrittmotoren vor und zuriick zu bewegen (Stand der Technik).
Magnetmotor-Schutzanspriiche 1c

Der Gesamtmagnet Bl ist an einer eigenen Aufhingung befestigt. Der Gesamtmagnet BII ist ebenfalls an
einer eigenen Aufhingung befestigt.

Die Gesamtmagneten der Gruppe B sind mit ihren Einzelmagneten im folgenden Verhiltnis zueinander an
ihren jeweiligen Aufhiingungen befestigt.

NS NS
SN SN
SN SN
NS NS
Bl B2

Der Gesamtmagnet der Gruppe A — also AI — der zwischen den Gesamtmagneten der Gruppe B — also
zwischen BI und BII — an der Welle angebracht ist, wird von E-Motoren (Langsamliufer-Schrittmotoren)
in Drehbewegung versetzt und es ergeben sich hierbei folgende Zuordnungen der Einzelmagneten von
Gruppe A und Gruppe B zueinander.

e omiinn g g
NS SN NS NS NS NS
SN . - NS SN SN SN SN
SN NS SN SN SN SN
NS SN NS NS NS NS
Bl Al B2 Bl Al B2

Magnetmotor — Schutzanspriiche 1d

Will man den Motor in Betrieb nehmen, so ist es notwendig, eine Batterie kurzzeitig zwischenzuschalten, um
die Elektromotoren (Langsamidufer-Schrittmotoren) zu starten.

Sind die Elektromotoren gestartet, drehen sie nun die Welle und den mit ihr verbundenen Gesamtmagnet
der Gruppe A. Hat sich nun der Gesamtmagnet der Gruppe A um jeweils einen Einzelmagnet gegeniiber
den Einzelmagneten der Gesamtmagneten der Gruppe B gedreht, so ist dies gleichzusetzen einer halben
Umdrehung der Kurbelwelle.

Bei einer vollstindigen Umdrehung der Welle und des mit ihr verbundenen Gesamtmagnet der Gruppe A
bedeutet dies bei 12 Einzelmagneten 6 vollstindige Umdrehungen der Kurbelwelle. Die Gesamtmagneten
der Gruppe B fiihren ein Arbeitsspiel aus. Die Gesamtmagneten der Gruppe B sind jeweils an eigenen
Aufhingungen befestigt. Also B I ist an eigener Aufhéingung befestigt und B II ist auch an eigener
Aufhéngung befestigt. Die Aufhdngungen sind beweglich gelagert (vor und zuriick), dadurch kann die Kraft
von den Aufhingungen iiber die Pleuel auf die Kurbelwelle iibertragen werden. Die Kraft wird dadurch von
der Kurbelwelle iiber eine einfache Ubersetzung — Transformationsriemen — auf den Generator iibertra-
gen. Der Generator wandelt nun die mechanische Energie in Elektrizitit um.

Von der so erzeugten elektrischen Energie wird nur ein Teil fiir den stindigen Betrieb der Elektromotoren
bendtigt. Die benotigte Energie wird iiber eine elektrische Zuleitung den Elektromotoren zugefiihrt, die
wiederum den gesamten ArbeitsprozeB des Magnetmotors aufrechterhalten. Der (JberschuB an elektri-
scher Energie, der auf dieser Verfahrensweise entstanden ist, steht nun zur freien Nutzung zur Verfiigung.
Es sollte hier noch zum Ausdruck kommen, daB es nicht unbedingt, wie in dem hier beschriebenen Beispiel
eines Magnetmotors, zwolf Einzelmagneten pro Gesamtmagnet einer Gruppe sein miissen, sondern ange-
fangen von 2 magnetischen Hilften, wo eine Hilfte anziehend wirkt und die andere abstoBend. Es kénnen
beispielsweise 8 Einzelmagneten pro Gesamtmagnet sein oder 14, 16, 18 usw. Im Prinzip kdnnen es so viele
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sein, wie man kreisférmig verniinftig anordnen kann, ohne natiirlich den ArbeitsprozeB des Magnetmotors

zu beeintrichtigen.
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